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Mirkused

Tdname, et olete ostnud Threod Systems K¥-4 Interceptori,

Kasutades antud toodet nSustute jérgneva vastutamatuseséttega ning kinnitate, et olete kdiki punkte
lugenud ja kogu ulatuses mdoistnud, Multirootori monteerimisel jirgige instrukisioone hoolikalt,
Kaesclev kasutusjuhiend ei asenda korrektset lennukoolitust. Threod Systems ei kandu vastutus iihegi
vigastuse ega kahju osas, mis vbib tekkida antud toote kiitamisel. Alati jirgige kaiki kohalikke
lennunduse regulatsioone, hankige vajalikud load ning olge teadlikud riskidest. Viltige lennujaamade ja
sensitiivsete objektide (kaitsevigi, politsei jms} Ombruses lendamist. Arge rikkuge kaaskodanike
privaatsust.

Kiilastage meie ettevitte veebilehekiilge htto://www.threod.com/, et piisida kursis meie viimaste
toodete informatsiooni, tehniliste uuenduste ja kasutusivhendite uuendustega. Meie ettevitte vitab
meeleldi kuulda tagasisidet ja ideid, mis teil meie toodete véi dokumentatsiooni kasutades v5ib esineda.
{4 Interceptor ja Threod Systems on registreeritud kaubamiirk Threod Systems OU poolt. Toote jafvai
brindi nimetused, mis esinevad selles kasutusjuhendis on kaubamirgid jafvdi registreeritud
kaubamargid, mis kuuluvad vastavale ettevittele. See toode ja kéesolev dokument on autoriGigusega
kaitstud Threod Systems poolt. Ukski osa sellest tootest jafvBi selle dokumentatsioonist ei kuulu
kopeerimisele ega reprodutseerimisele, ilma eelneva kirjaliku ndusolekuta Threod Systems poolt.

Toote lilevaade

KX-4 Interceptor on viga laiaulatusliku kasutusvBimalusega, lihtsasti monteeritav tiisautonoomne
multiroctor platverm. Vimekas stabiliseeritud vaatlussensor vdimaldab Ghust vaheldumisi vaadelda nii
infrapuna kui 30x optilise suurendusvBimega pHevavalguskaamerast. Tiislahendus koos maapealse
juhtimispuldiga on méeldud militaar-, korrakaitse- ning julgeolekusektori iilesannete tditmiseks.

Meie insenerid andsid maksimaalse panuse, et arendada vilja modulaarne, kasutajasdbralik, turvaline
ning vastupidav lahendus, mis vastaks ja kdige ndudlikuma kasutaja vajadustele. Seade v@imaldab t56d
rasketes ilmastikutingimuses, on paindliku funktsionaalsusega ja vBimeka sensorlahendusega.

Ténu modulaarsusele saab toote hdlpsalt lahti monteerida ja muuta transportimiseks kompaktseks.
Lendamiseks on tarvis monteerida 4 jalga, 4 mootoritory, fikseerida need lukustusklambritega, kinnitada
aku ning stisteem kdivitada,

Locdame, et teie kogemus meie toodete ning klienditoega on nauditav, soovime teile edukaid lende.

Threod Systems

Kristjan Tiimus
Carral



M—& Interceptori tenniiisea anamea
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Tootja

Airborne Mechatronics Ltd,

Uldine krgus koos maandumisfalastega

345 mm

Kogulaius prepeller tipust propeller tippu

1052 mim
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Tootja, mudet

Lilitatavad 1w LED-id
IR

Airborne, PXAPWR V0.3

Sisendpinge 3-13%

Maksimaalne voolutugevus Kuni 60A

Elektroonilise kiiruseregulaatori valjundid A viljundit

Viljundvool 5V 3A,12v 2A.

Funktsiconid Sadeluskindel, veolum&&tmine, pinge mabtmine
Kaal:

s T e Lp

Tootfa, mudel T-Motor MNS208 340kv
Nimipinge 22.2V (65 LiPo}
Péordeld voldi kohta 340

Maksimaalne v8imsus ssow

Maksimaalne voulutatve 3BA

rooriisedps

‘Tootja, mudel

T-Metor, Air 40A

Maksimaalne konstantne voolutarve 40 A

Maksimaalne lubatud voal (kuni 10s) 60 A

Taopinge 2-65 Li-Po
[rapetieri

Tootja KOE kokku klapitav

Labimbst 18.5"




Tihikaal {llma aku ja kaameraaluseta)
Shkutdusu mass {koos HSG2-1000 kaamerazlusega) [ 5,7 kg
Optimaalne kandevGime 1kg

Soovitatavad akud

65 22Ah Li-po / 65 24,5Ah Li-ion

Mzksimaalne energiatarve

1060w

Keskmine fennu energiatarve

700 W

50 min ilma lastita

Lennuaeg 35 min koos 1 kg lastiga
Tébkeskkonna temperatuur -20.. 440

Sademed Kuni 3 mm/h

Tuul Kuni 12 m/s
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1052
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Joonls 1. Pealtvaade

Joonis 2. Paremaltvaade



Toonis 3. Phiraaml peal deilma itorude ja

loonis 4. Eestvaade




ROITIPLEKRL]I KUUIUD:




Kdesoleva juhendi kasutamine

Multirootor on Ghusdiduk, mis vib tekitada tSsiseid vigastusi, kui ei jirgita ohutusndudeid ning
ettevaatusabindusid  Shusbiduki chutuks kditamiseks. Palume Iugeda ja jérgida
ettevaatusabindusid ja juhiseid.

Kasutusjuhendis on hoiatuste ja ettevaatusabindudega esile tdstetud mitmeid olulisi
protseduure. Need on defineeritud kui:

Hoiatus - kasutatakse protseduuridel, mille mitte jargimisel v8i eiramisel
& HOIATUS vBib pdhjustada tdsiseid vigastusi vdi inimese surma.

Oluline - kasutakse protseduuridel, mille mitte jrgimisel v&i eiramisel
vGib pGhjustada vigastusi Shusdidukile.

(OOLULINE



Lennumasina montaaz

K¥X-4 Interceptori moodulid tulevad tehasest monteeritult, kontrollitult ja tdiefikult testitult. Enne
lendamist tuleb kasutajal teha [6ppkooste selliselt, et oleks tagatud turvalisus kasutajale endale kui ka
inimestele tema {imber. Seega on oluline hoolikalt jirgida jargmisi samme.

Maandumisjalaste kinnitamine
1. Joonda maandumisjalase kinnitusmehhanism nii nagu on niha joonisel - Joonis 6.

I T
—_.lf'l::;;\
D Hm— ~

1

Joonis 6.

2. Témba lukustustihvt viljapoole ning lilkka maandumisjalas kopteripoolsesse kinnitusavasse
(sdéiltuvalt mudelist ei pruugi teie multirootoril lukustustihvti olla). — Joonis 7.

loonis 7.



3. Ldkka maandumisjalast kuni lukustustihvt lukustab jalase.

Joonis 8,

4. Kontrolli, et tihvt oleks lukustusasendis ning jalg oleks kindlalt fikseeritud. Joonis 9,

Jaonis 9.

5. Kinnitage kolm iilejdd@nud jalga jargides samu juhiseid.

(DOLULINE

Veendu, et maandumisjalaste lukustustihvt oleks tiielikult sulgunud. Lahtine maandumisjalas
v@ib keset lendu eemalduda ning Shusdiduki ohutu maandumine on problemaatiline.




MU U UUCE paigadiudliniimns
1. Veendu et kiik mootorid ja propellerid on fikseeritud, ilma vigastusteta ja saavad vabalt
pobrelda.
2. Kontrolli, et kdik lihenduspesad p&hiraamil ja mootoritorudel on heas seisukorras, ilma
polemisjilgedeta, prahi ja tolmuta.
3. Valige pesa nummerdusele vastav mootoritoru ning asetage see nif et toru lukustustihvti auk on
Glesse suunatud. Joonis 10,

Joonls 10.

4, Llitkka mootoritoru I8puni pesasse. Joonis 11,

Jeanis 11.



e VESHUY, BLMORTONTOrU on tatelikult sisestatud ja sulge lukustuskiamber. Joonis 12.

Joonis 12,

6. Kontrolli, et mootoritoru on kindlalt lukustatud oma positsiooni ja lukustusklamber tdielikult
suletud. Topelt lukustustihvt sulgeb ennast ise kui lukustusklamber on tHiefikult suletud ja
vélistab iseeneslikku lukustusklambri avanemist. Joonis 13.

Joonls 13,

7. Korrake eelmisi samme lejs#nud kolme mootoritoru kinnitamiseks.
8. Kui kbik mootoritorud on kinnjtatud kopteri pShiraami kiilge, kontrollige et mootoritorud oleks
nende vastavates pesades 1,2, 3, 4 ning et mootorid on joondatud ja risti pShiraamiga.

AHOIATUS

Mootoritorusid kinnitades veenduge et need on nende Oigetes pesades. Valesse kohta
paigaldatud mootoritaru pdhjustab kepteri kontrellimatut kiitumist ning vib vigastada kopterit.
Pddrake tahelepanu numbritele mootoritarudel ja vastavatele numbtitele pohiraamil.

Pdrast propelleri asendamist vai installeerimist veenduge et péri- v@i vastupdeva propellerid on
kinnitatud vastavale maotorile.



GPS/Kompassi kinnitamine
paremaks transportimiseks viiimalike vigastuste viltimiseks on KX-4 Interceptori GPS/Kompassi moodul

kokku klapitav.

1. GP$/Kompassi lennuvalris seadmiseks tuleb GPS/Kompassi mast illes thsta, nagu niha joonisel
14.

lgonis 14.

2, Tomba lukustustihvt vilja ning likake GPS/Kompassi mast 18puni. Joonis 15.

loonls 15.

3. Veendu, et lukustustihvt sulgeks ja GPSifKompassi mast oleks kindialt fikseeritud. Joonis 16.

Jopnis 16.



Malukaardi sisestamine kKaarnerasse
KX-8 Interceptori kaamera salvestab lennu ajal video Micro-SD mélukaardile, mistdttu on oluline iga kord
enne lendu kontrollida, et malukaart oleks sisestatud kaamerasse,

1. M3lukaardi kate on fikseeritud magnetitega, eemaldamiseks tdsta ndpuga katet. Joonis 17.

Joenis 17.

2. Sisesta milukaart. Milukaart peab lukustama ennast pessa. Joonis 18.

Joonls 18.

3. Paigalda milukaardi kate. Joonis 13.

Joonis 19.



1. KX-4 Interceptori aku dihendatakse kopteriga 18bi spetsiaalse (hendusplaadi, mis likatakse
tagantpoolt kopteri sisse. Joonis 20,

Joonis 20.

3. Akuplaadil on kaks lukustuspilu — esimene transpordiasend, teine tbdasend. Liikka akut kuni

Joonls 21. Aku transpordiasendis

4. Kopteri sisse lilitamiseks tBsta iles lukustustihvt ja Iikka aku 18puni oma pesasse ning kontrolli
et lukustustifwt fikseeruks tobasendisse. Joonis 22.



Jeanls 22,

AHOIATUS

[ Kontrollige alati enne lendamist, et aku lukustustihvt cleks tiielikult sulgunud.

(OOLULINE

Enne akude lihendamist vaadake iile kaik juhtmed ja tihendused, et viltida vSimalike liihiste
teket ja avastada lahtisi voi vigastatud kaableid.

Alati enne lendama minemist veenduge, et akud on tdielikult laetud, elemendid Gksteise
suhtes tasakaalus ja aku ilma kahjustuste ja siimnihtava palsumiseta,




RA-G INTErCEpPLOri vpereerirnimne

KX-4 Opereerimiseks vaadake KX-4 Interceptori kiitamise Juhendit.

Lennueelne kontroll
luhtkonsooli ja fennumasing akud on tiielikult laetud.
Mootoritorud on téielikult sisestatud ja lukustusmehhanism on téielikult suletud.
" Propellerid on ilma vigastusteta ja tugevalt kinnitatud.
Koik detailid on kindlalt paigaldatud ja kaik kaablid on korralikult thendatud.
Ohkutdusuala on takistustest vaba ja mootorid saavad vabalt p&érelda.
Enne Shkutdusmist kontrollige, et propellerid hakkavad p&rlema Siges suunas.

I AN S

AHOIATUS
( Jilgige kdiki kohalikke lennundusseadusi, hankige scbivad tegevusload ja hinnake koiki riske. ﬁrge‘
lennake lennuviljade ja sGjavdebaaside ldhedal.

Lennates séilitage ohutu kavgus inimestest, hoonetest, elektriliinidest, puudest ja muudest
takistustest.

Arge puudutage tbitavaid mootoreid ja propellereid. Hoidke kopterist ohutut kaugust isegi kui
mootorid ei tddta.

Arge kunagi liilitage mootoreld keset lendu vilja. Hidaolukorras lilita kisitsi juhtimise reZiimi peale ja
9 maanduge chutult. )

(OOLULINE

KX-4 Interceptor tuleb alati tdsta mootoritorudest voi spetsiazlsest kdepidemest — hoides kopteri?
propelleritest vil maandumisjalastest vite kahjustada kopterit.

-

Kopteri p&hiraamil on elektroonika ja lennukontroller kaitstud vihmakattega, mis annzb
kerge/maGduka vihma ilmastikukindluse {(kuni 3mm/h}. KX ei ole veekindel.

Arge lennake tugevate elektromagnetiliste cbjektide {dhedal nagu elektriliinid ja hooned, kuna need
vdivad mojutada kompassi t&od.

Jlgige lennu aJal aku pinget ja kaitumist. Arge laske akut kunagi allapoole minimaalse pinge, sest see
kahjustab akut.

Liilitage ShusGiduk vilja enne juhtimiskeskuse véljalilitamist. )
\..




lennilne NooIgus

KX-4 Intercepfor on projei(te.e;'itud Vc;lérrrrna. hriiih;:;olﬂl.l‘su.'aba kui vGimalik. Usaldusviirse 168 Ja ohutuse
tagamiseks tuleb Ghusdidukit pidevalt kontrollida ja hooldada. Siinjuures toome vilja pGhilised
hooldustééde ja kontrolli nimekirja, mida tuleks jilgida.

Pohiraam:

-

Kontrollige kinnitusdetaile regulaarselt. Visuaalne kontroll tuleks teha iga péev enne
lendamist. Kapteri kinnitusdetailide iilevaatuseks vaadake kopteri raami ja mootoritorusid
visuaalselt, et kdik peldid oleks omal kohal ja kinni. Uleiildine pdérdemomendi kontroll
sisekuusnurkvtmega tuleb Idbi viia mitu korda aastas, vastavalt lennutundide arvule. Kui
polt tuleb lahti, siis tuleb see eemaldada ja keermeid kontrollida, et need ei oleks vigastatud.
Polti tagasi keerates tuleb kasutada keermeliimi. Kui sama polt tuleb lahti mitu korda v8i kui
keere on vigastada saanud, tuleb asendada nif polt kui pesapoolel olev detail.

o Kui ei ole ndhtavaid keermekahjustusi, puhastage polt ja paigaldage see uuesti. Arge

unustage kasutada keermelukustusliimi { soovitame kasutada Loctite 264).

Maandumistelikut tuleks pdhjalikumalt kontrollida kuna ta vStab alati vastu kaige suuremad
joud ning sellest sBltub ohutus Shkutdusmisel ja maandumisel.
K&ik alumiiniumist osad peavad olema sirged, terved ja ilma liigse kulumiseta. Kontrellige
servasid viimalike pragude tekke ennetamiseks,

Elektroonikakempenendid:

Kontrollige ja puhastage kdik elektrilised kontaktid ja ithendused. Arge kasutage keemilisi
puhastusvahendeid, kuna need vBivad kahjustada juhtmete isolatsioone.

Soovitame puhastamiseks kasutada suruBhku ning propellerite ja torude puhastamiseks
niisket ratikut.

Kdik isased pistikud peavad clema sirged ja ilma vigastusteta.

Kontrollige juhtmeid ja lihendusi, et neid ei oleks kahjustusi ja et ihendused oleks tugevalt
kinni.

Pdirake erilist tihelepanu antennide, antenniiihenduste ja kaablite kahjustustele.

Propellerid ja mootorid:

« & =

Kontroltige tihelepanelikult propellereid. Otsige vBimalike pragude teket imber
poldiaukude ja esiserval.

Kentrollige, et propeller ei ole painutatud ja on nduetekohaselt kinnitatud.

Pidrake mootarit kasitsi ja veenduge, et propelleri tipud pddrlevad samal tasapinnal.
Kentrollige propelleri kinnituskruvide pingulolekut.

Kontrollige, et mootorid saavad vabalt p&itrelda ja laagrites ei oleks 15tku.

Kontrollige mooteritorude joondumist ja kBikide moctoritorude poltide pingulolekut.
Mootoreid saab puhastada suruhuga, Propellerid ja mootoritorusid saab piihkida niiske
ratikuga. Startimisel ja maandumisel liival tuleks mootoreid kontrollida ja puhastada parast
igat lendu. Liiv v3ib p8hjustada mootorite ,kinnijocksmist” ja murda lahti magneteid.



raginat mootori laagrist vii mootor ei phdrie vabalt, siis tuleb laagrid vilja vahetada.
Soovitame asendada alati koos nii tilemine kui alumine laager, kuna mélemad on kulunud,
Laagritest tulenevat hi#lt ei tohi alahinnata, sest see tekitab soojust, mistSttu v&ib laager
kokku joosta ja kahjustada nii mootorit kui ka elektroonilist kiiruseregulaatorit.

(OOLULINE

ﬁ(_ogu riistvara tuleb kokkupanemise ajal ja enne lendu Gle kontrollida, Stsinikkiust osah
viiivad olla pragunenud raskete maandumiste v6i muude ekstreemsete tingimuste tagajirjel.

Alati kui eemaldate mdne tehases paigaldatud kruvi, siis neid tagasi keerates kasutada sobivat
keermeliimi ja maistlikku pGérdemomenti.

Veenduge enne igat lendu, et kBik vibratsiooni eemaldavad kummipadjakesed on heas
seisukorras, sest ileliigne vibratsioon segab autopiloodi tddd. Katkised vai vigastatud
kummipadjakesed tuleb otsekohe asendada.

Enne igat lendu kontrollida iile k&ik kaablid, juhtmed ja pistikud, sealhulgas akupistikud ja
signaaliihendused,

Qansutage alati Thread Systems originaalvaruosi, )

Lennulogi

Lendude itesmarkimiseks peab kasutama kopterfga kaasas olevat lennupdevikut lennutundide,
siindmuste ja hoolduste Glesmarkimiseks.

Enne igat lendu tuleb tiles markida ning 1dkida kontrolltegevuste ' ‘
nimekiri: | i
} THREOD i
s Kuupievlkellaaeg i — Gant
* Asukoht i
e [lmastiku tingimused E Multieootorl fennuglievik

+ Kontrolltegevuste nimekirja tditmine

*  Aku number

+ Stardi ja maandumise aeg

e Mirkmed i e




LIDA

Akude laadimine
®  Liitium-poliimeerakusid vai liitium-ioonakusid kasutades jélgige alati kdiki ohutusndudeid ja
hoidke akusid ainult selleks ettenéhtud spetsiaalsetes kohvrites.
¢ KX-4 Interceptoril kasutada ainult spetsiaalakusid Threod Systems poolt.
e Laadimiseks ei soovita me kasutada kérgemat laadimisvoolu kui 1C Li-Po akudele ja 0.5C Li-ion
akudele.
o Ndide: 65 22000mAh Li-Po akusid tuleks laadida 220000mA = 22A vooluga.
o Ndide: 65 24500mAh Li-ion akusid tuleks laadida 12300mA = 12,3A vooluga.
¢ Korgemat laadimisvoolu v3ib vajadusel Li-po akude puhul kasutada, kui aku tootja seda lubab.
Samas kaasneb sellega akude eluea vihenemine ja akud v@ivad minna kuumaks.
e Kasuta ainult ettendhtud laadijaid LiPo ja Li-ion akude laadimiseks.
* Akude pikemaajaliseks séilitamiseks on soovitatav viia nad séilitamise (Storage) reziimi ning
hoiustada neid jahedas ja kuivas keskkonnas.

Multirootori komplektis on kaasas tavalaadija, millega saab korraga kiidelda kahte akut. Uhe tiiesti tithja
aku laadimistsiikli kestus on orienteeruvalt 5-6 tundi. Kiirlaadija vBimaldab aku laadida ca 2 tunniga.
Veendu, millise laadija oled soetanud ning toimeta akude laadimisel vastavalt.

Laadija vGimaldab salvestada kuni 20 erineva aku parameetrid, mis lihtsustab oluliselt aku laadimise
alustamist. Kui kasutaja ei soovi salvestada akude parameetreid, siis tuleb iga laadimise eel parameetrid
manuaalselt sisestada.

LCD ekraan

=

B

Viljund
(4mm ,.banana plug")

Jahutusventilaator
Balansseerimispistik

Temperatuurianduri pesa

Jootekolvi pistik

Balansseerimispistik Micro USB pesa

USB pesa

Temperatuurianduri pesa

Joonis 23.



AC sisend (100-240V)

Jahutusventilaator

DC sisend (11-20V)

Parameetrite kinnitamine
Laadimisprotsessi alustamine ja
taastamine

Kanalivahetus (A/B)

Laadimisprotsessi peatamine Parameetrite muutmine (+/-)
Meniiiis tagasi liikumine Menilis likumine

Joonis 24. Tavalaadija nupud ja nende funktsioonid

Erinevat tiilipi akude ihendamine laadijasse

Joonis 25.



l START / ENTER

START / ENTER
ANCE €1

START / ENTER
> 3 SEKUNDIT

|

i START /ENTER

Akude laadimise Kaivitamine

1. BATT/PROGRAMM

+  Kasuta INC ja DEC nuppe meniilis likumiseks, vali LiPo BATT ning

vajuta START/ENTER
2. Laadimismooduse valimine

+  Kasuta INC ja DEC nuppe meniiiis liikumiseks, vali LiPo BALANCE

CHG
3, Laadimisseadete médéramine

+  Vajuta START/ENTER, voolutugevuse véértus hakkab vilkuma,
kasuta INC ja DEC nuppe vairtuse muutmiseks. Multirootori
akude laadimiseks miira voolutugevuseks 5.0A, vajuta
START/ENTER valiku kinnitamiseks.

+  Peale voolutugevuse valiku kinnitamist hakkab vilkuma
akuelementide arvu vairtus, kasuta INC ja DEC nuppe vdértuse
muutmiseks. Multirootori akude laadimiseks maara akude
elementide vairtuseks 22.2V (6S), vajuta START/ENTER valiku
kinnitamiseks.

4. Programmi kdivitamine

+  Vajuta nupule START/ENTER ning hoia seda alla 3 sekundit.
Laadija kontrollib aku olekut.

+ R niitab tuvastatud akuelementide arvu. S néitab sisestatud
elementide arvu. Kui numbrid ei ole identsed, siis vajuta STOP,
naase punti juurde nr 5 ning kontrolli akuelementide arvu
vastavust sisestatud vidrtusele.

«  Kui numbrid iihtivad, siis vajuta START/ENTER laadimise
kiivitamiseks

5. Laadimisoleku staatus
+ Laadimisprotsessi olek kuvatakse LCD ekraanil




g e i

Propellerid on kbige tendolisemnad vastu vBtma vigastusi ning seetdttu tuleb propellerite korrasolekut
pidevalt jilgida ning vigastuse ilmnemisel tuleb propeller koheselt asendada.

Sammud, mida jdlgida propellerit vahetades:

1. Kasutades 2.5mm kuuskantvdtit, eemalda kaks propellerit kinnitavat polti.

2. Veendu, et uue propelleri pidrlemise suund, Iibimd5t ja samm oleks identne vahetatava
propelleriga.

3. Kinnita uus propeller uue keskplaadi ja poltidega.

4. Kasuta kindlasti keermeliimi ja piisavat piordemomenti propeller poltide lukustamiseks.

{tw

Joonls 26. Propellerite psirlemni d




