UAV TESTIMISE ULDTEHNILINE KIRJELDUS

1.17ULDNOUDED TOOTELE

Stisteen peab olema seljakotiga transporditav ning loodud multifunktsionaalsuse p&himéttel
voimaldades purunenud detaile kiirelt asendada.

Mehitamata lennuvahend (edaspidi UAV) peab olema kerge kaaluline, kaheliikmelise
meeskonna poolt kisitletav. Siisteem peab olema suuteline maksimaalse kaaluga opercerima ja
edastama pilti juhtimiskeskusele vahemalt 4 km kauguselt, suuteline jérjepidevalt lendama
vidhemalt 30 minutit erinevates ilmastikuoludes. Siisteem peab edastama pilti reaal- v&i
lihireaalajas 1abi EO ja IR sensorite ja kasutama nn gimbal vdi sellega samavddrset

tehnoloogiat. gg/
1.1 Siisteemi komponendid (komplekt): 7./

Punkt Kirjeldus Kogus/noue Vastavus Mirkus
1.1.1 | UAV — unmanned aerial 1 (/
vehicel
1.1.2 | kaasaskantav/ portatiivne 1 \/
juhtimiskeskus
1.1.3 | hooldusvahendid ja Kompl. /
tooriistad
logistiline toetus olemas 4
vihemalt kaks <
akulaadijat v&i voimalus V

laadida tiheaegselt kahte
akut

1.1.6 | seljakott, mis kaitseb 1
siisteemi komponente
mehaaniliste vigastuste

N

eest
1.1.7 | kasulik koormus/ olemas v
sensoorika (payload)
1.2 Mehitamata lennuvahend
Punkt Kirjeldus Kogus/noue | Vastavus Miirkus
1.2.1 | Tiitip- multirootor kopter f./
(rotary wing)
1.2.2 | Mootor- elektrimootorid, v
harjadeta [{, % 2
1.2.3 | Opereerimise voimekus LGl ‘A
viihemalt 1000 m M ’,.g 1 4L Lk,
maapinnast (AGL) i

1.2.4 | Lennukestus
maksimaalse
opereerimiskaaluga,
erinevates ilmastiku
oludes- alates 30min
1.2.5 | Tuule taluvus- min 8m/s \/
(maapinnal md&detuna)

1.2.6 | Opereerimine




temperatuuri vahemikus-

-20°C kuni +30 °C
1.3 Opereerimise keskkond
Punkt Kirjeldus Kogus/noue Vastavus Mairkus
1.3.1 | UAV sobib kasutamiseks
Eesti maastiku ja L/
ilmastiku oludes Vi
1.3.2 | kerge vihm, niiskus, udu N
1.3.3 | tolm, kuumus, tuul J
1.3.4 | kerge jadtumine, kerge
lumi "_—_
1.3.5 | veekogu kohal
opereerimine .
1.4 Komplektsus:
Punkt Kirjeldus Kogus/moue | Vastavus Mirkus
1.4.1 | Minimaalselt 1 UAV 1 v/
1.4.2 | Standardne kasulik
koormus sisaldab endas
iiheaegselt: \_/
e Virviline
pdevakaamera
e Soojuskaamera
1.4.3 | Remondikomplekt \/
1.4.4 | Konstruktsioon:
e UAV peab olema
kiiresti t6korda
seatav ja lahti 4
monteeritav peale OL S. <1 s

{ilesande tditmist v&i
hoolduseks (ajakulu
kuni 10min).
Propellerid/ tiivikud
(4tk) peavad olema
kergesti asendatavad
ja sisalduma
varuosade
komplektis

e Pimedas
navigeerimise tuled
(sisse vilja
litllitamine)

o UAV toiteallika
(aku) peab olema
kergesti vahetatav
(vihemalt 2 akut
UAY kohta koos
laadijaga)

(]
fué
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1.5 Kasulik Koormus (payload):
a) Virviline pdevakaamera
b) soojuskaamera
¢) Video edastus ldbi digitaalse edastuslingi

Pidevakaamera
Punkt Kirjeldus Piievakaamera | Kogus/noue | Vastavus | Mirkus
1.5.1 Resolutsioon. sh HD vihemalt
’ 1280x720 +
foto
foto ,
1.5.2 | Optiline zoom | >12x L/
1.5.3 | Digitaalne zoom |>2x %
1.54 | Andmete juhtimiskeskus 2
salvestus
1.5.5 | Optika >53-5°% F<1,6
1.5.6 | Minimaalne <1,0 lux
tundlikus (1/30s)
1.5.7 | Seisvale
sihtmirgile Jah \/
lukustus
1.5.8 | Liikuvale
sihtmérgile Jah l )
lukustus
1.5.9 Immese- >820 m ;
avastamine ~
1.5.10 | Inimese A
tuvastamine =zlom [/ / 56€
1.5.11 | Inimese /
identifitseerimine 2100 m [l‘-j}
Soojuskaamera
Punkt Kirjeldus Soojuskaamera | Kogus/n6ue | Vastavus | Mirkus
1.5.12 | Resolutsioon, sh | Vdhemalt 640 x
foto 512 + foto Y,
1.5.13 | Optiline zoom = Ix ¥
1.5.14 | Digitaalne zdgom | > 4x ff
1515 ‘;TS:;?S? juhtimiskeskus d
1.5.16 : >25mmF <1,2
Optika . <250
1.5.17 | Minimaalne <50mK
tundlikus (NETD)
1.5.18 | Seisvale
sihtmérgile Jah [
lukustus j
1.5.19 | Liikuvale
sihtmérgile Jah -
lukustus
520 Distants
1.5.21 | Inimese =820 m r




avastamine ;
1.5.22 | Inimese a7
tuvastamine =:m L/ / 000 /
1.5.23 | Inimese
identifitseerimine 2100 m L/
1.6 Portatiivne kontroll- ja juhtimiskeskus
a) Komponendid:
Punkt Kirjeldus Kogus/ndue | Vastavus Miirkus
1.6.1 | Arvutid/juhtimiskeskus
- pOrutus, vibratsiooni, 0.// i r'J/
tolmu ja niiskuse
kindlad (IP 65-intress
protection voi sellega
samavddrset) ja matt
puutetundlik ekraan
1.6.2 | Ekraani suurus \/
viihemalt 10% 2/ Y
1.6.3 | Kaablid Wt o o Uy .
1.6.4 | Antennimoodulid ¥ ¥ LA b a4 T )
1.6.5 | Sidelahendused v | ~
b) Nouded:
Punkt Kirjeldus Kogus/noue | Vastavus Miirkus
1.6.6 | Voolu katkemisel
viihemalt 3h iseseisvalt [/
(tootab akuga)
1.6.7 | Pildi ja videopildi
vastuvétmine ja P -cd
edastamine 5 ") Gjé G gé/j
kaameraformaadis
1.6.8 | Pildi ja videopildi
tootlemine
1.6.9 | Pildi ja videopildi
salvestamine kaamera
formaadis (serverisse, T
vilisele andmekandjale)
vihemalt 1 tund
1.6.10 | Videopildi taasesitus
1.7 Autopiloot }) 8 m _/é’ffw' ‘f.’fcﬂl’,‘_?,,,,.
Punkt Kirjeldus Kogus/ndue | Vastavus Miirkus ;
1.7.1 | Lennukontroll NANTE "3
v’ Teekonnapunktide U i =T

kogumike médramine
v Automaatne dhku
tdusmine,
maandumine ja lend
v' Piloodi poolt juhitud
dhku tdusmine ja

{//‘] ‘,1'7
Vv

1/ O
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maandumine
(vajadusel juhtimise d
{ile vGtmine igal
hetkel)

1.7.2 | Missiooni
eelprogrammeerimine

1.7.3 | Programmeeritud
missiooni tdpne
tditmine/ jirgimine

—

1.7.4 | Programmeeritud
missiooni muutmine /
iilesande tditmise ajal

1.7.5 | Koju tagasi
p&drdumine,
maandumine eelnevalt (/
miiratud alale,
{ilesande tiditmine side
katkemisel

1.7.6 | ..,Fail safe system"-
kriitilise niitaja korral
teavitamine ja UAV
ohutu maandamine/ l/
koju tagasi juhtimine,
vdimalusel ,,Fail Safe”
protseduuride muutmise
vbimalus

1.7.7 | Akude tiihjenemise
mérguande siisteem

1.7.8 | Side katkemise/
hiirimise korral lennuki

iseeneslik koju/ (_/

mééiratud punkti

podrdumine

1.8 Navigeerimine (GPS)

Punkt Kirjeldus Kogus/néue | Vastavus Miirkus
1.8.1 | MGRS (military grid
reference  system) ja l/
lat/long
1.8.2 | Tdpsus vdhemalt Sm v
1.8.3 | V&imalusel dubleeritud/
alternatiivne
navigeerimissiisteem \/

(olemasolu puudumine
ei ole médrava
tdhtsusega)

1.9 Kaardid

Punkt | Kirjeldus Kogus/ndue | Vastavus Mirkus

1.9.1 Raster,
vektor,




internetipShised
kaardikeskkonnad

v

1.10  Moétithikud

Punkt

Kirjeldus

Kogus/néue | Vastavus

Mirkus

1.10.1

Siisteem peab kasutama
rahvusvahelist
modtithikute siisteemi

(SD).

/

1.10.2

Siisteem peab kasutama
tuhandik siisteemi ja
peab olema v&imalik
timber liilitada kraadide
siisteemi peale.

1.10.3

Siisteem peab olema
suuteline kasutama
vektor ja raster kaarte ja
lisaks vBimaldama
kasutada
internetipdhiseid kaardi
siisteeme (N:
GoogleMaps)

/wf-’z/" A ot 71/

1
sea A

o

1.11 8

ide

Punkt

Kirjeldus

Kogus/noue | Vastavus

Miirkus

1.11.1

Kriipteeritud
juhtimiskanal (AES-
256)

Lsd 12

Kriipteeritud videolink
(AES-256)

1.11.3

Sagedusvahemik
ohusdiduki juhtimiseks
(uplink):

v’ 2200-2500 MHz

1.11.4

Sagedusvahemik video
edastamiseks
(download):
v’ 2200-2500 MHz
(laius (bandwidth)
kuni 10 MHz ja samm
(frequency step) kuni
25 MHz)

W

1.12  Mootor

Punkt

Kirjeldus

Kogus/noue | Vastavus

Mirkus

1.12.1

Elektrimootorid,

harjadeta (hooldusvaba)

v/

113

Erinduded

| Punkt | Kirjeldus

= IKogus/n(“)ue |Vastavus

| Miirkus

718




1.13.1

Toode peab olema
kasutusvalmis.

1.13.2

Operatsioonivalmidus
maksimaalselt 10 min
korralduse saamise
hetkest koos seadmete
korrasoleku kontrolli ja
testimistega

1.14 PAKENDAMINE
Toode tarnitud pakendatuna alljargnevalt:

Punkt

Kirjeldus

Kogus/njue

Vastavus

Mirkus

1.14.1

kdik siisteemi
komplekti kuuluvad
osad peavad olema
pakendatud pdorutus,
vibratsiooni, tolmu ja
niiskuskindlasse
seljakotti

v

1.14.2

Varuosad ja laadija
vdivad olla eraldi
kohvris, mille nduded
peavad olema samad,
mis siisteemi
seljakotile.
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